EK-1: STAJ DEFTERI YAZILIRKEN DIKKAT EDILECEK HUSUSLAR

Paragrafve Genel Yazim Kurallar
- Paragraflar sol satir basindan baslatilmalidir.

- Tiim vazilar her iki vana vash, resim ve tablolar aciklamalar1 da dahil olmak iizere
ortalanmahdir.

- Resimlerin hepsinin altinda agiklama basligi, tablolarin hepsinin iistiinde agiklama baslig1 olmalidir ve
numaralandirilmalidir (Tablo 1, Sekil 1 gibi).

- Kullanilan font (yaz tipi) Times New Roman olmali ve metin tek satir aralikli hazirlanmalidir. Font
biiyiikliikleri ve yazi yiizleri asagidaki gibi secilmelidir:

o Altboliim bagliklari: 12 punto, koyu yaziyiizii

e Yazilar: 11 punto, normal yaziyiizii

Denklemler

- Denklemler ortalanmis olarak verilmeli, sag tarafta parantez i¢cinde numaralandirilmali, iist ve alt
kisimlarinda birer satir bosluk birakilmalidir. Denklem yazma araglari kullanilabilir.
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Kaynakca

- Kaynaklar metin i¢inde koseli parantez icinde numara ile verilmelidir, [1, 2]. Kaynaklar miimkiin
oldugu ol¢iide Tiirkge yazilmahdir. Kaynakgalar, asagida belirtildigi sekilde staj defterinin sonunda
Kaynakea kisminda gdsterilmelidir.
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